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第一章 介绍
1.1 概述

本公司的 TM-60-23P型运行监控器是基于微处理器控制的速度

检测设备。标准传感器和多种类型其它 NPN传感器提供一系列

所要求的脉冲频率。

1.2 规格

(1)输入电压：120VAC/240VAC(50/60Hz)±10%

(2)输出 ：a.DPDT230VAC/5A继电器，无感应，（230VAC/2A感

应）（NC/NO可选）

b.0-2VDC 与 速 度 的 0-199% 相 对 应 ( 标 准 型 )

c.0-20/4-20mA输出，可替代 b项(0-2VDC).800Ω最大

负载范围。对应 0-100%或 0-199%。用软件可选。

(3)传感器输入:NPN(达到 3KHz)或干触点（可以安装电容以防止干

扰）。

注意:频率 Hz=脉冲/转хRPM/60。

(4)+12VDC 输出:(控制传感器)+12VDC.0.075A(无保险丝)。

(5)温度:电气设备:-40℃∽+50℃.

标准贴近式传感器：-25℃∽+70℃.

警告
温度超过+50℃将使仪器的运行发生故障。
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第二章 检验
2.1 检验

在打开包装前检验包装是否有损伤，因为通常运输部门将

对装运时的损伤负责。打开包装后，检查易损坏的部件。

第三章 安装
3.1 安装固定

在盒盖内有一个垫片以保证 TM-60-23P 运行监控器可安装

在潮湿或露天环境。安装时应选择合适的导线管与接线孔紧密

接触，以保证仪器的防水性能。用合适的导线管和垫片密封仪

器以防止沙石的进入。

保持装置在重型机械运行范围之外，以避免可能受到的碰

撞。避免装置浸泡在水中并且应防止通过导线管渗入装置盒

内。

3.2 动力电源配线

警告：当装置连通电源时，不要移去安全防护栏。

所有操作和开关电源线都连接在电源接线柱上。接线柱位

于防护栅栏下面。

在应用中可能许多电缆安装时比较困难。将所有配线安装

好，然后再进一步考虑何时的导线管及密封性。
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警告：以下现场配线必须良好接地。

3.3 输出配线

正常情况下继电器被定义为激活状态。如果断电，允许

继电器控制一个报警输出。

3.4 信号线配线

警告

电磁波和其它的频率转换器将会给运行监控器带来不必要的干

扰。如果在使用时可能会发生这种情况时，必须使用屏蔽电缆。

注意：不要将电源线和信号线安装在同一导线管内。

3.4.1 传感器的类型

标准的传感器为 NPN 型。NPN(或 PNP)型传感器的名称来

源于传感器输出开关的某一特定类型的晶体管。一个 NPN 型的

输出开关起到一个高值电阻和一个低值电阻共同的作用。这也

可作为电流接收端和侧向开关。

注意：TM-60-23P 运行监控器为传感器提供+12VDC，0.075A 信

号激励。

注意：在微处理器时间测定之前，一个内部滤波器起到防止外

界电磁波干扰的作用。但在信号脉冲低于 3000Hz 时作用将明

显受到限制。

危险

60-22H-1 型运行监控器不能安装在任何危害区域，该检测器本身并不具

备经核准的在个别危害区域能安全运行的能力和与其配套的传感器。
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信号端接线图
1 — +12V

2 — npn

3 — pnp

4 — com

5 — reset

6 — com

7 – inhibit

8 — com

9 — +

– 4–20mA10

11 — +

– 4–20mA12

when npn used

connecting 1to3

注：1.使用NPN型传感器时需短接电源端(1)和PNP信号端(3)。

2.使用 PNP 型传感器时信号线应接入 PNP 信号端(3)

单通道输出
———————

——————— 输出通道Ⅰ

———————

———————

——————— 输出通道Ⅱ

——————— （仅双通道 60-200-2 有效）

- NO

- COM

- NC

- NO

- COM

- NC
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第四章 操作
4.1 设置和调节

当 TM-60-23P 运行监控器安装和配好线后，仪表将被设

置。在移去电源防护栅栏以连接电源线和输出信号线后，应确

保将防护栅栏重新安装好。

4.2 出厂预设值

当 TM-60-23P 型运行监控器在经出厂前检测时，以下的将

被设置在存储器中，操作人员可根据实际情况改变这些值。

 A 启动延迟 =5 秒

 B/D 通道Ⅰ报警设置点 =40%

 C/E 通道Ⅰ的报警延迟 =5 秒

 F 报警控制 =1

 G 启动延迟控制 =2

 H 报警功能 =2

 J 电流输出 =1（标准型）

4.3 显示

4 位数字，7 段发光二极管提供了三个显示功能。首先，

允许用户查看和修改设置的状态。第二个功能是可以观察到当

前运行速度与预设的参考速度的百分比。显示的速度百分比从

0-199%。超过 199%的速度将显示为 199.第三个功能是显示产

生的任何错误信息。
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设定键:

选择键 向上键 向下键

 设定监测器并“记忆”当前速度为参考速度-按着选择

键 5 秒钟

 设定监测器改变和保持原有的参考速度-同时按着向

上键和向下键 2 秒钟

 用向上键和向下键改变数值。一直按着可快速改变数

值。

 按选择键输入改变的数值并进入下一步设定。

设定：步骤 说明 描述

A 启动延迟 范围为 1-5 秒，以秒为分度

B/D 报警设定点 0-160%，以 1%为分度

C/E 报警延迟 范围为 1-5 秒，以秒为分度

F 报警控制 1=正常操作 2=报警阻断

G 启动延迟控制 1=电源接通 2=电源接通+输出脉冲

H 报警功能 1=锁定（人工回复）2=指示（自动回复）

I 电流输出 1=4-20mA 0-100%

2=4-20mA 0-199%

3=0-20mA 0-100%

4=0-20mA 0-199%

= 运行模式 显示速度比率
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第五章 故障维护

错误信息提示：

Err1 错误信息 1 输入脉冲丢失

Err2 错误信息 2 计算设定点太低

Err3 错误信息 3 计算设定点太高

Err4 错误信息 4 输入脉冲太快

Err7 错误信息 7 CPU 错误

Err8 错误信息 8 NV 存储器错误


